
Organigramme UMR Heudiasyc 7253

MAJ – Juin 2026

Lien fonctionnel

Lien hiérarchique

Équipe
SCOP
Sûreté 

Communication 
& Optimisation

Responsable : D. Nace
Responsable adj : M. Sallak

Conseil de laboratoire

Comité de direction

Direction
Directeur : P. Bonnifait

Directeur adjoint : Y. Grandvalet

Formation doctorale

Prévention et ZRR

Chargés de mission 
Conseil d’orientation 

scientifique et stratégique

Plateformes Technologiques

Appui à la 

recherche et au 

développement des 

plateformes

Plateformes 
technologiques

Robotique
Véhicules intelligents

Simulation immersive

Secrétariat Général

Administration 

générale 

Ressources 
humaines

Finances Communication Valorisation 
Contrats

Équipe 
SyRI

Systèmes 
Robotiques en 

Interaction

Équipe 
CID

Connaissances 
Incertitudes 
& Données

Sûreté, incertitudes, décision | Animateur : B. LussierAxe 1

IA, apprentissage, optimisation | Animateur : S. RousseauAxe 2

Interaction humain-machine | Animatrice : I. ThouveninAxe 3

Responsable : P. Castillo Garcia
Responsable adj : R. Talj

Responsable : S. Bonnet Responsable : O. Toupet Laborde

Responsable : B. Quost
Responsable adj : S. Destercke

Département Génie Informatique



Secrétariat Général

Exécution budgétaire
S. Paprzycki - AI CNRS

Gestion financière, Gestion de dotation
N. Alexandre - TCS UTC
S. Collé - TCE CNRS
S. Paprzycki- AI CNRS

Communication interne et externe
H. Ballet - IGE CDI UTC

Assistance Direction DU
Gestion administrative, 
Formation Doctorale
B. Guermonprez - AI UTC

Gestion administrative, Gestion UTEAM 
N. Alexandre - TCS UTC

Administration générale  -
Ressources Humaines

Communication Valorisation - ContratsFinances

Ingénieur Transfert
S. Paulin – IE CDD CNRS

Coordination projet CPER
S .Reynaud - IGE CDD UTC 
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Plateformes technologiques
S. Bonnet

IR CNRS

Plateforme robotique 

Plateforme Véhicules intelligents

Plateforme Simulation immersive
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Appui à la recherche et au développement des plateformes

Antoine Lima – IR CNRS 

S. Bonnet - IR CNRS

Y. Bouvet - IGR  UTC

Serveurs (stockage données, calcul, services)
G. Sanahuja - IGR UTC

Parc informatique, indicateurs,  CSSI adjointe
V.Moisan - AI CNRS

Instrumentation, expérimentations

T. Monglon - IE CNRS

Logiciels et science ouverte
G. Sanahuja - IGR
V. Moisan - AI CNRS
IE développement et diffusion de logiciels
(en cours de recrutement - IE CDD CNRS)

Développement systèmes embarqués et robotique
Antoine Lima- IR CNRS
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