Présents:
Bertrand, Farah, Paul, Samuel, Thierry, Gérald, Alessandro, Raymond

1) Présentation Bertrand

- Réseau dynamique dans un groupe de véhicule


- maintien du groupe le plus longtemps possible;


- contrainte sur le dyamètre (distance entre les éléments)

- Diffusion fiable;

- V2I


- Road side unit


- comment envoyer des données si on va changer des points d'accès?

des solution utilisent des IPv6, mais on ne sait pas comment faire.


- couche basse: 802.11p

- Stage de Farah: lien entre Airplug et Scooter. 

- Question: est-ce qu'on utilise scooter pour les véhicules ou un autre?

- Sur la synchronisation des données: pour garantir la synchro il faut avoir un fil sur port USB ou série. 

- Stagiaire pour faire la datation sur réseau de véhicule. Il y a un début d'implémentatin UNISON (travail Antony). 

- Le choix du système embarqué : compatibilité Windows / Linux;

- Questions sur la diffusion et PI des programme; regarder les aspects d'appel d'offre.

Présentation t1 et t2 :

- estimation du coef adhérence maxi - > état de la chaussée;
- remonter vers un serveur, et localement;

-
Présentation t3

- travaux faits et en cours sur l'estimation du plan de la route -> estimation du dévers; fusion vision / inertiel;

- coopération du plan de la route;

- estimation des artefacts au bord de la route par vision et laser;

- on part du principe qu'on pourra avoir le système de vision sur la C5 et sur la 308;

Publier des sujets de stages ingénieurs (venus des IUT's)

Préparation d'un rapport d'étape pour les tâches 1, 2, 3 et 4 pour courant Février. Deux pages, avec indication des éventuels publis.

Voir l'achat d'une centrale inertielle;

